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1. Description du produit.

La carte CMVTO03 est un systéme d’acquisition numérique permettant de mesurer la vitesse de rotation et
I'accélération angulaire d'un arbre tournant. Les mesures de vitesse peuvent étre réalisées par I'intermédiaire
de différents type de capteur. Cette carte peut gérer les capteurs de type :

» Encodeur optique fixé sur I'arbre tournant (sortie simple ou complémentée ),

» Capteur inductif monté sur couronne dentée,

» Autres instruments délivrant un signal TTL, a collecteur ouvert NPN ou PNP.

2. Contenu de la livraison.

- 1 Carte CMVTO3

En option :
- Un encodeur avec cable de raccordement a la carte,
- Un capteur inductif.

3. Installation.

3.1 Réglage.

Avant le montage, assurez vous que la configuration correspond a votre installation.

3.1.1 Adresse de la carte.

Cette adresse est réglable a I'aide des minis interrupteurs placés dans le coin supérieur gauche de la
carte. En générale, cette adresse est définie lors de l'installation du systeme d’acquisition et est fixée a
'adresse 300H. L'adresse, réglée sur cette carte, doit correspondre a celle qui figure dans la boite de
dialogue du driver logiciel. Pour plus d’information, reportez vous au manuel du logiciel ou contactez le
service apres vente.
Reportez vous a ANNEXE 2 : configuration des cavaliers sur la carte. page 8 pour régler I'adresse de la
carte.

3.1.2 Type de capteurs.
L’acquisition de vitesse peut étre effectuée a partir de différents types de capteur de vitesse. Il faut

donc configurer la carte en fonction de la technologie utilisée pour ce capteur. Pour ces réglages, reportez
vous a ANNEXE 2 : configuration des cavaliers sur la carte. page 8.

3.1.3 Port d’entrees sorties.
La carte CMVTO03 dispose d'un port d’entrées sorties pour la commande et I'acquisition de signaux

digitaux. Le connecteur de ce port est du type HE10-xx, il est situé au centre de la carte (voir ANNEXE 1 :
Schémas de cablage des connecteurs. page 7.
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3.2 Montage.

1. PC hors tension, branchez la carte sur un slot ISA du PC.

2. Vissez la réglette de la carte sur le chassis du PC.

3. Branchez sur le connecteur Sub-D 9 femelle (sur la réglette droit de la carte), le cable provenant du
capteur de vitesse.

4. Branchez sur le connecteur HE10-xx méale (centre de la carte), la nappe de files pour la liaison du port
d’entrées sorties (facultatif).

Reportez vous a ANNEXE 1: Schémas de cablage des connecteurs. page 6 et 7 pour les informations
concernant le cablage de la carte.

4. Utilisation du systeme.

4.1 Utilisation de la carte avec les logiciels ROTRONICS.

Grace au systéme d’'acquisition ROTRONICS et aux drivers développés pour cette carte, les valeurs
de vitesses angulaires et de puissances inertielles peuvent étre obtenues en temps réel dans la fenétre de
visualisation des logiciels et acquises sous forme de courbes de puissance : voir la documentation des
logiciels pour la configuration du driver ou contactez le service aprés vente.

5. Caractéristiques et performance de la carte.

5.1 Entrée vitesse.

5.1.1 Niveaux électriques

Les niveaux électriques sur I'entrée vitesse varient en fonction de la position des cavaliers de
configuration du type de capteur.

Position ENC :

Tension max : 5V,

Tension min 0V,

Signal Simple voie :

¢ Niveau haut:2.5a5V,

* Niveau bas:0a2.5V.

» Signal Différentiel ;
* Niveau haut : (SIG+ — SIG-) > 70mV,
* Niveau bas : (SIG+ - SIG-) < 70mV.

Y VYV

Position PICK _UP :
» Tension max : 100 V cac.
» Tension min : 200mv cac.

Fréquence maxi : 120 KHz (environ 20 000 tr/min pour un codeur a 360 impulsions par tour ).
Précision : 0.01%.
Temps de réponse : Temps d’acquisition (40 ms a 500ms ).

5.1.2 Frequence minimum.
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Ce tableau indique la fréquence minimum en fonction de la période d'acquisition. En dessous de
cette fréquence minimum, la vitesse angulaire de I'arbre tournant est considérée comme nulle.

Période d'acquisition en ms [Fréquence min en Hz
40 200,0
50 160,0
100 80,0
200 40,0
300 26,7
400 20,0
500 16,0

Par exemple, pour une période de 100ms avec un encodeur de 360 impulsions par tour, la vitesse minimum
mesurable est: N = 80 * 60 / 360 = 13 tr/min.

5.2 Port d’entrées sorties digitales.

5.2.1 Port d’entrées.

» Niveau haut: 2 a5sV,
> Niveau bas : 04 0.8V.

5.2.2 Port de sorties.

> Niveau haut : 2.4V min,
» Niveau bas : 0.4V max,
» Courant max : 20mA.

5.2.3 Alimentations.

Le 5 et 12 Volts sont disponibles sur le connecteur du port d’entrées sorties. Ces tensions sont fournies par
I'alimentation du PC, le courant ne doit donc pas excéder 200mA (protection par polyfuse ).

6. Leds témoins.

Quatre voyants lumineux permettent de contrdler le bon fonctionnement de la carte. La led verte
clignote lors de la détection d’'un signal de vitesse alors que les trois leds rouges témoignent de la présence
du 5 Volts capteur, 5Volts et 12Volts du port d’entrées sorties.

Les trois leds rouges doivent étre allumées pour un fonctionnement correct de la carte. Dans le cas contraire,
contacter le SAV.

Connecteur capteur de vitesse

Détection \ 5 V capteur vitesse
vitesse 12V
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7. ANNEXE 1: Schémas de cablage des connecteurs.

7.1 Connecteur Sub-D 9 points femelles pour le capteur de vitesse.

Carte CMVT03 Cables Capteurs
ﬁ?ﬁf?ﬁ{;?ﬁs Céble pour Encodeur IVO GI330
(Montage mono signal)
PI CK UP ; 96
3
B H I\PND H SIWP :
6
PNP DI FF (2 Paires, 1=8m) : +5V
9
ENC v
12
Cabl Encod VO GI330 20.1040AD+40.1500.12 Encodeur VO G 330
e pour Encodeur
(Montage signaux complémentés SG
PI CK UP )
+5V
NPN SIVP | | o]
PNP DI FF (2 Paires 1=8m) SG +5V
ENC ~JJ ’7
20.1040ADHD1500.12 Encodeur IVO Gl 330
PICK WP Cablage
NPN SIwP E Pick-up sGt N l ser
0 1 Pp .
U
ENC
+5/ U
Cablage Capteur Collecteur
PCK P Ouvert NPN oer2
H H I\PNH H S v o j‘g
PNP DI FF (2 Paires, [=8m) 3
Cateur RgmeCONN SIGH
ENC .
B Digital j ’—‘ oY
PICK UP Cablage Capteur Collecteur 9
Ouvert PNP QP12
NPN S v iél
H PI\PH H DI FF i S
(2 Paires, I=8m) 3
ENC Capteur RgmeCO PP
G\D
o] % S0
e e CABLAGE
O—4—=—X
o—2 x
o42—x
SbDPs Ve
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7.2 Connecteur HE10 du port d’entrées sorties.

T +12v +12v >
3 Input3 Tnput3 °
B Inputa Input4 °
4 Input5 Input5 0
5 Input6 Input6 o)
6 Input7. Input7 o
; GND GND °0
g +5V 5V °
10 X
HE10-10 Sub D 9 Méle
i Outputo Outputd 15
: Output. Output1. 78 N
2 Output2 Output2 25
3 Output Output3 I N
: Outputd Outputd 3,
2 Outputs Outputs 6],
8 Outputé, Outputé, als
K Output7, Output?. I N
9 Input0 InputQ o
0 Inputl Input1 1 o
I Input2 Input2 °
I Input3 Input3 1 o
2 Inputé Inputé °
b Input5 Input5 2 °
15 Input6é Input6 8 o
» Input7 Input7 21,
BRANCHER SUR LE — o
u GND GND 2,
PORT D ENTREES 19 o o BT°
20 +12V +12V. 23 o
SORTI ES T=¢ X0,
HE10-20 1
x—121o
x—21—0
X—=210
=
Sub D 25 Male
P2
i Outputo Outputd 15N
: Output. Output. 78 N
2 Output2 Output2 25
3 Outputs Output3 I
: Outputd Outputd 3o
2 Outputs, Outputs, 6] °,
8 Outputé Outputé als
K Output7, Output7. I
5 Input0 Input0 5o
10 Inputl Inputl 18 o)
» Input2 Input2 6o
u Input3 Input3 TN
2 Inputé Inputé 1o
b Input5 Input5 20[°,
b Input6 Input6 FX IS
» Input7 Input7 21,
e GND GND o,
e GND GND 2]°,
b +5V +5V 10 o
+12V +12V. 23 o
2 NC NC 1y
2 NC NC 24 °
S —
2 NC NC 13
25 0
% X -

HE10-26

NAPPE DE FI LES
ENTRE LA FACE
ARRI ERE DU PC
ET LA CARTE

Sub D 25 Méle

FACE ARRI ERE
DU PC
(REGLETTE )
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8. ANNEXE 2 : configuration des cavaliers sur la carte.

L2 IYPF TR 3 TECHNOLOGE
B0 Pk UP kG I
b encopeuRs « e
Adresse de la carte PORTS D ENTREES o e
M A5 M g A\S ! SORTES \ I 4?&;@?
OFF h - ] Bk |
Eé& b | il o Eﬁ i H} sulcd [ DFFERENTELLE
‘K2 1N B
I )
o o v | dfoh

o | CAPTEUR DE VITESSE

CONNECTEUR DE
PROGRAMMATION
(BUS JTAG)

Duwae 5V Isole

D s il

[ ot 1V

Dt DETECTION VITESSE

Réglage de I'adresse :

Les minis interrupteurs notés A6, A5, A4 permettent de régler I'adresse de la carte CMVTO03.
L’espace utilisable par la carte est compris entre 300h et 37Fh par pas de 10h.
Le tableau ci dessus montre les possibilités de réglage.

Réglage du type du capteur :

Pour les capteurs du type encodeurs optiques ou digitaux, placez les cavaliers 1 et 2 (type capteur) sur la
position repérée ENC. La position PICK_UP est utilisée pour les capteurs inductifs délivrant un signal
analogique.

Le cavalier 4 (type signal) détermine pour les encodeurs ou capteurs digitaux le type du signal.
Deux types sont possibles :

» Pour les signaux complémentés (SIG+ et SIG- complémentaire), placez le cavalier sur la position
repérée DIFF.

» Pour les capteurs mono-signal (SIG+ uniqguement ), placez le cavalier sur la position repérée
SIMP.

Le cavalier 3 (Technologie) est nécessaire uniquement pour les capteurs a sortie collecteur ouvert. Pour un
NPN, placez ce cavalier sur la position notée NPN et inverse pour un PNP.
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