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1. Introduction

Dynascan Moteur est un systéme de mesure de puissance pouvant s'adapter a tout banc d'essai moteur a inertie.

2. Installation du systeme

2.1. Contenu de la livraison

Dynascan Moteur est livré avec les éléments suivants :
® Un boitier d'acquisition CMA
® Une alimentation du boitier CMA
® Un capteur de vitesse type encodeur
® Un cable reliant I'encodeur au boitier d'acquisition CMA
® Un cable reliant le boitier d'acquisition CMA a l'interface série de I'ordinateur
* Une clef de protection du logiciel a installer sur le port paralléle de I'ordinateur
®* Un CD ROM d'installation du logiciel.
®* Un manuel de l'utilisateur
Options :

* Une station météo étendue permettant d'avoir automatiquement les valeurs de température / humidité et pression
atmosphérique, ainsi que 4 Températures et 4 entrées analogiques.

® Un kit régime permettant de mesurer automatiquement le rapport de sortie (rapport entre la vitesse du moteur et
la vitesse de I'encodeur)

2.2. Installation du matériel

2.2 1.Installation de I'encodeur :

Installer I'encodeur sur I'arbre tournant lié a la masse d'inertie du banc d'essai, grace a un adaptateur diamétre 12H7 et
une vis M3 d'arrét. (voir schémas ci dessous). Attention, il est important de fixer I'encodeur sur l'arbre tournant,
mécaniquement solidaire a la masse d'inertie. Toute transmission type accouplement élastique ou courroie pourra altérer
la précision de la mesure.
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2.2.2.Cablage du systéme :

Connecter I'alimentation sur une prise secteur 220V et la fiche au connecteur "Alimentation” de la CMA.
Connecter la cable "encodeur/CMA" d'un c6té a l'encodeur, et de I'autre cété a la CMA sur connecteur "Voie 1".
Connecter le cable RS232 (connecteur ayant un Sub 9 male et un Sub D 9 femelle) au connecteur "RS 232 / RS485"

d'une part et a un port série de I'ordinateur, d'autre part.

Installer la clef de protection du logiciel sur le port paralléle de I'ordinateur. Si une imprimante est déja connectée a
I'ordinateur, installer la clef sur le connecteur coté ordinateur, buis brancher le cable de l'imprimante sur la clef de

protection.

Station météo (fournie en option) :
: Brancher l'alimentation sur une prise 220V et I'autre extrémité au connecteur "Alimentation" de la station météo.

Connecter le cable RS232 (connecteur ayant un Sub 9 male et un Sub D 9 femelle) au connecteur "RS 232 / RS485" de
la station météo d'une part et a un port série de l'ordinateur, d'autre part.

Mise sous tension / vérification :
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A la mise sous tension de I'alimentation, la LED en face avant "ALIM" doit s'allumer. Si ce n'est pas le cas, vérifier le bon
cablage de I'alimentation (ceci est aussi vrai pour la station météo fournie en option).

Faites tourner I'encodeur, la LED "E1" doit clignoter sur la CMA. Si ce n'est pas le cas, vérifier le cablage de I'encodeur.

2.3. Schéma de cablage

Céable d'alimentation :

Alitmentation
1 e ] Cable Alirmentation Secteur
[+ Alirn G-30%) (2x05mm2 | =2m)
2 ]

Prze DIM 3Pt Femelle serie 520

Alimentation secteur

Cable liaison série CMA / PC :

RS2320422 COoM A
Chlad2 Cahle Liagon Serie Chif == PC PC
1 A= 022mme 1=2m) 1
o iy
fi Fi
O ]
el 215
o H A
o 3ln
o—r+ & g s
otg 41n
o—t43 3. n
[ =)
SUB-09 P MOl SUB-D9 Pt Femelle
Cable encodeur / CMA :
(Fouge) Encodeur
Waie 1 {Mair) 4 ;
Chao 2 5
o (Noir) 2
o (Hlanc) =
v 1= (hlair) g
Oo—i s
o ol g ; Cakle Encodeur-» Chif
o=
S5UB-D9 Pt MOl 2010408 0+0 1500.12

2.4. |Installation du logiciel

Remarque : Ce logiciel ne fonctionne que sous Windows NT4 ou Windows 2000. Il est donc nécessaire d'utiliser un
ordinateur équipé d'un tel systéme.

Insérer le CD ROM dans le lecteur, le programme doit normalement démarrer automatiquement. Si ce n'est pas le cas, il
faut lancer le programme "autorun.exe". Suivre alors les instructions affichées a I'écran : cliquer sur l'icone "logiciel" puis
sur l'icone du logiciel a installer. Suivre alors les instructions affichées a I'écran : le logiciel est alors installé.

2.5. Paramétrage du systéme de mesure

Démarrer le logiciel en cliquant sur l'icbne correspondant sur le bureau, ou par la commande correspondante dans le
menu démarrer : "Programme / Rotronics..."
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Lorsque le logiciel est lancé, changer d'utilisateur : commande "Utilisateur/changer d'utilisateur”, choisir I' "utilisateur
averti" (seul I'utilisateur averti peut modifier les parameétres du systéme de mesure. Il est conseillé, si plusieurs utilisateurs
utilisent le systéme, d'associer un mot de passe a cet utilisateur averti, afin que ces paramétres ne soient pas modifiés
par erreur ensuite.

Identification |

AT EL tilizateur averti [3]

ot de pasze; I

ak. I Annuler Aide

Exécuter la commande "paramétrage / paramétre du systéme de mesure"
La boite de dialogue suivant s'affiche a I'écran :

Paramétres applicatifs
IGMA [Carle de mesure d'accélEration] | stsion météo |
Antule
Appliuer
Fart de communication: [COM 3 - —I
side

Vous devez alors sélectionner le port de communication auquel vous avez associé le boitier CMA, dans l'onglet "CMA
(carte de mesure d'accélération)".

Dans l'autre onglet :

Paramétres applicatifs [ <]
o oK
Chilh (Garte de mesure d'accékération) Station météo I
Annulg
Appliquer
Fart de communication:  [COM 2 -
Aide

Vous devez sélectionner le port auquel vous avez associé la station météo étendue. Si vous n'avez
pas de station météo, sélectionnez "aucun".

Appuyez ensuite sur le bouton "OK". Le logiciel vous demandera de quitter le programme et de le relancer. Faites le.
Lorsque vous relancez le logiciel, aucun message d'erreur ne doit apparaitre. Si certains messages liés au port de
communication, au boitier CMA ou a la station météo, apparaissent encore, c'est que I'un de ces paramétres est incorrect
ou que les boitiers ne sont pas sous tension ou sont mal connectés.

Vous pouvez aussi contrbler I'état des LED "COM" des boitiers. Celles-ci doivent clignoter lorsque la communication
entre le boitier et I'ordinateur fonctionne correctement.

Le systéme ne pourra pas fonctionner tant qu'il y aura ce genre de message d'erreur. Il est donc nécessaire de vérifier
que le boitier est bien sous tension (LED ALIM) , que le cable est bien connecté au bon port, et que ce port est
correctement défini au niveau de l'ordinateur.

2.6. Paramétrage du banc d'essai
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Il est nécessaire de définir les paramétres de votre propre banc d'essai, permettant ainsi d'obtenir une valeur de
puissance et de couple correcte.

Pour cela, lorsque le logiciel est lancé, changer d'utilisateur : commande "Utilisateur/changer d'utilisateur". Choisir I
"utilisateur averti" (seul I'utilisateur averti peut modifier les paramétres du banc d'essai). Il est conseillé, si plusieurs
utilisateurs utilisent le systéme, d'associer un mot de passe a cet utilisateur averti, afin que ces paramétres ne soient pas
modifiés par erreur ensuite.

Identification Ed |

AP LIl ateur averti [3]

Mot de pasze: I

0k, I Annuler Aide

Exécuter la commande "paramétrage / Banc d'essai / paramétrage”

La boite de dialogue suivante s'affiche a I'écran :

Paramétrage du Banc d'essai [x]

Inertie des masses tounantes: kar?

Coeff. d'absorption aérodynamique  |1.4 K

51000 TrMin:

=] i3

Anrule

&l Aide

Inertie des masses tournantes : Donner l'inertie des masses tournantes du banc d'essai, qui est égale a la somme de
inerties des différentes piéces mécaniques montées sur cet axe, Ce sera l'inertie de la masse d'inertie et des différents
accessoires installés sur I'axe. Ces valeurs d'inertie permettent de calculer la puissance du moteur en régime transitoire.

Pour calculer ces différentes inerties, il faut utiliser la formule suivante :

J=1/2 * m * r? (formule valable pour une masse en forme de cylindre plein)

avec : J : inertie; m masse de la masse d'inertie; r : rayon de la masse d'inertie.

Attention, pour obtenir une inertie en kgm?, il est nécessaire d'exprimer la masse en kg et le rayon en métre.
Coefficient d'absorption aérodynamique a 1000 Tr/mn.

S'il existe, sur le banc, un élément mécanique absorbant de I'énergie proportionnelle au cube de la vitesse (effets
aérodynamiques), vous pouvez prendre en compte cette absorbtion d'énergie en donnant la puissance absorbée par cet
élément pour une vitesse de rotation de 1000 Tr/mn. Ce peut étre le cas d'un ventilateur placé sur I'axe. Dans le cas
contraire (cas général), mettre une valeur nulle dans ce champ.

3. Test d'un véhicule

3.1. Paramétres de l'essai "Mesure en accélération pure selon la
vitesse du moteur™
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Paramélres de l'essai

Hom Waleur Unité
itesse de début d'acquisition | 1500 : Trimin

Witesse de fin d'acquistion BO00 ; Trimin Annuler

i~ Commentaires:

Essai en accélération seule, sans Ioi de route. - paramétre de début et de fin de la mesure © vitesse
“ersion 1.4 du 0405/

- possiilité de définir le rapport de sortie en exécutant la sequence initisle

- Calcul automatigue du rapport de sortie désactivé pendart la mesure (Accélération et pertes)

- pilotage du frein & 0% : aucune charge pendant tout lesssi

- paramétre de début et de fin de la mesure : vitesse mateur.

4] | |

Les paramétres de cet essai sont :

* La vitesse de début d'acquisition : Lors de I'accélération, la mesure sera mémorisé dés que la vitesse du
moteur dépassera cette valeur. Si, lors du lancement de l'essai, la vitesse du moteur est déja supérieure a cette
vitesse, le logiciel demandera de décélérer jusqu'a ce que la vitesse du moteur passe en dessous de cette
valeur. L'utilisateur doit entrer une valeur de vitesse de rotation suffisamment grande afin que le moteur puisse
correctement réaccélérer a cette vitesse. Cependant, elle ne doit pas étre trop grande, car il y a un risque de
perdre une partie de la courbe de puissance et de couple intéressante, en dessous de cette valeur.

* Lavitesse de fin d'acquisition : C'est la vitesse du moteur en dessus de laquelle la mesure sera arrétée. Cette
vitesse doit étre égale ou supérieure a la vitesse maxi du moteur. En fait, cette valeur de vitesse est moins
importante que la vitesse de début d'acquisition, car I'acquisition se termine automatiquement dés que I'utilisateur
décélére le moteur (dés que la puissance devient négative). Il suffit donc d'indiquer une vitesse supérieure a la
vitesse maxi du moteur.

3.2. Choix de la méthode de calcul du rapport de sortie

Le banc d'essai mesurant la vitesse de rotation sur le rouleau, il est nécessaire, pour connaitre la vitesse du moteur, de
calculer le rapport de sortie : rapport entre la vitesse de rotation du moteur et la vitesse de rotation du rouleau.

4 solutions sont potentiellement disponibles :

Rapport manuel :voir Saisie du rapport manuel

Pince ampéremeétrique : voir Calcul du rapport grace a une pince ampéremeétrique
Mesure visuelle : voir Mesure visuelle du rapport

Base de données : voir Définition du rapport grace a une base de données

3.3. Démarrage de l'essai

Selon la méthode utilisée pour calculer le rapport de sortie, le démarrage de I'essai ne sera pas effectué de la méme
maniére :

Si la méthode de calcul de rapport de sortie n'est pas "mesure visuelle", démarrer 'essai en appuyant sur l'icéne : EEE"’
. C'est la maniére générale de démarrer un essai. Il suffit ensuite, selon I'essai exécuté, de suivre les indications a I'écran.

Si la méthode de calcul de rapport de sortie est "mesure visuelle", il est nécessaire de démarrer I'essai en appuyant sur

l'icbne : JEE“‘ . Dans ce cas, le logiciel vous demandera, par la boite de dialogue suivante, de vous positionner a la
vitesse a laquelle vous voulez faire la mesure de rapport de sortie, puis de valider par I'appui sur le bouton vert.
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Sequenceur : Demande utilisateur

Positionnez vous a la vitesse

" alaquelle vous voulez faire la

,._) mesure de_rapp_or’r de sortie.
puis valicez

KA
Walider: Annuler

[l faut donc avoir auparavant défini cette vitesse de rapport visuel dans la boite de paramétrage du rapport de sortie. Voir
: Mesure visuelle du rapport

Exemple : selon votre moteur, vous décidez de faire votre mesure de rapport visuelle a 2000 Tr/mn. . Avant de démarrer
I'essai, dans la boite "paramétrage/Rapport de sortie/paramétrage”, sélectionner le radio bouton "Mesure visuelle" et
entrer 2000 Tr/mn dans le champ vitesse moteur visuelle" .

Parametrage de la procedure: Procédure de Rapport ___
i Calcul du Rapport de Sorti

" Saisie Manuelle

 Pinces amperemetriques

— Parametr

Vitesse moteur visuelle I2DDD Trmin

W alider |

oK | Annule Aide |

Démarrez lI'essai en appuyant sur l'icobne % Démarrer le véhicule, passer les vitesses jusqu'a la vitesse sur laquelle
vous désirez faire I'essai. Grace au compte-tours du véhicule, stabiliser vous a 2000 Tr/mn. Une fois que vous étes
stabilisé a cette vitesse, validez avec le bouton vert. Vérifiez que le compte-tours du logiciel affiche bien la bonne valeur
de vitesse du moteur. Vous étes alors prét a faire I'essai.

3.4. Exécution de l'essai

La maniére d'exécuter un essai dépend du type d'essai choisi. Mais, dans l'ensemble, il suffit de suivre les boites de
dialogue qui s'affichent a I'écran, a chaque étape de l'essai. Pour plus de détail, voir le descriptif de I'essai.

4. Gestion des fichiers de mesure

4.1. Notion de mesures

Une mesure comporte les éléments suivants :

1. Un ensemble de courbes (couple, puissance, accélération, température...) mémorisées lors d'un essai. Ces
courbes peuvent étre visualisées dans différents onglets du logiciel sous forme de graphe ou de tableau de
points.

2. Un ensemble de valeurs caractéristiques liées aux courbes mémorisées aux conditions d'essai (température
ambiante, pression atmosphérique, puissance maxi, couple maxi, coefficient de correction....). Ces valeurs
peuvent étre visualisées sous forme de tableau statistique.

3. Des commentaires caractérisant la mesure, pouvant étre saisis ou visualisés dans l'onglet "commentaire".
Un fichier de mesures peut comporter plusieurs mesures.
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4.2. Ouvrir Mesures

Cette boite de dialogue permet d'ouvrir un fichier de mesures.

Ouviir [2]4]
Regaiderdans: |3 11593 5ep 29 - ﬂ |—E
Banc ovdeau EM ke
Nom du fichier |Eanc rouleau EM.mkr Quyiir I
Tyme des ficiers [FiciesKines 325 k] 2 e
peigu
R e |
LRI Date: 03/07/89 Heure: 03.05.30
— température moteur
D nne’esgacquls\tlon\entt Rapoont: 5200
e it Ambiarte : 57 %54
A Pression Atmosphéri : 1017 mbar
Wik, T in B moy Température Arkiante : 24 'C
Mo, T8 in 3 MOY
Faport sjaster manuele & 8.2 powr meileure coincidence des v
régime de cople maxd. retérence en inertie en 3ame,
| {HYK! | 0

La liste de choix "Regarder dans" permet de sélectionner le dossier dans lequel vous voulez rechercher le fichier de
mesures a ouvrir.

L'outil

L'outil ﬁl permet de créer un nouveau dossier dans le dossier en cours.

permet de fermer le dossier en cours et de remonter au dossier parent.

L'outil 222 permet d'afficher les fichiers sous forme de listes simples.

L'outil

permet d'afficher les fichiers sous forme de listes détaillées.

L'outil _Ell permet d'afficher, dans la partie inférieure de la boite de dialogue, un apergu des caractéristiques de courbes
présentes dans le fichier sélectionné.

Nom du fichier : Nom du fichier de mesure sélectionné, et dont les courbes seront chargées si vous appuyez sur le
bouton "ouvrir".

Type de fichiers : les fichiers de mesure ont une extension MKR.

Apercu : La partie inférieure de la boite de dialogue affiche I'apergu du fichier de mesures sélectionné :(Si 'outil _Ell est
enfoncé)

La liste de gauche affiche la liste des mesures présentes dans ce fichier, classées par groupe de données. La case a
cocher, en face de chaque nom de mesure, permet de sélectionner les mesures a ouvrir. Seules les mesures cochées
seront ouvertes. (Par défaut si 'outil _Ell n'est pas enfoncé, toutes les courbes seront ouvertes)

En sélectionnant une des courbes dans cette liste, vous faites apparaitre, a droite, les caractéristiques de la mesure
sélectionnée. Vous pouvez donc voir les caractéristiques de la mesure avant de la charger.

Si vous sélectionnez un groupe de données, ce sont les caractéristiques générales, liées a ce groupe de données, qui
seront affichées a droite.

4.3. Enregistrer Mesures sous...

Cette boite de dialogue permet d'enregistrer un fichier de mesures.
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Enegistrer sous [ 2] x]

e ==

P18 der 10 (L1Ys 2000jan 11

¥11993 Dec 20

i 1999 jul 20

11999 5ep 29

i 2000 few 22

1 2000 jar 05
Nom duficher: [Benc o EM ke [eregeter |
Ervegisher sous Ithievs Kionos 32 bits [* mki) j Annuler

peigy

Selectionner Tout M

La liste de choix "Enregistrer sous" permet de sélectionner le dossier dans lequel vous voulez enregistrer le fichier de
mesures .

L'outil permet de fermer le dossier en cours et de remonter au dossier parent.

L'outil gl permet de créer un nouveau dossier dans le dossier en cours.

L'outil === permet d'afficher les fichiers sous forme de listes simples.

L'outil

permet d'afficher les fichiers sous forme de listes détaillées.

L'outil _Ell permet d'afficher, dans la partie inférieure de la boite de dialogue, un apergu des caractéristiques de courbes
présentes en mémoire.

Nom du fichier : Nom que vous voulez donner au fichier de mesure que vous voulez enregistrer. Aprés avoir tapé le
nom du fichier, appuyer sur le bouton "enregistrer” pour enregistrer les mesures dans ce fichier.

Type de fichiers : un seul type de fichiers peut étre enregistré : c'est le fichier de mesures standard : "*.MKR".

Apercu : La partie inférieure de la boite de dialogue affiche I'apergu des caractéristiques des courbes en mémoire : (Si
I'outil _Ell est enfoncé)

La liste de gauche affiche la liste des courbes présentes en mémoire, classées par groupe de données. La case a
cocher, en face de chaque nom de courbe, permet de sélectionner les courbes a enregistrer. Seules les courbes cochées

seront enregistrées. (Par défaut si 'outil _Ell n'est pas enfoncé, toutes les courbes seront enregistrées).

En sélectionnant une des courbes dans cette liste, vous faites apparaitre, a droite, les caractéristiques de la courbe
sélectionnée. Vous pouvez donc voir les caractéristiques de la courbe avant de I'enregistrer.

Si vous sélectionnez un groupe de données, ce sont les caractéristiques générales liées a ce groupe de données qui
seront affichées a droite.

4.4. Enregistrer Mesures

Cette commande permet d'enregistrer I'ensemble des mesures, dans le dernier fichier de mesure ouvert ou enregistré. Le
nom de ce fichier de mesure apparait dans la barre de titre du logiciel.

5. Affichage des mesures

5.1. Organisation de I'affichage

L'affichage du logiciel est séparé verticalement en 2.
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* Une fenétre a droite contenant différents onglets de tableau de bord affichant en temps réel les différents valeurs

mesurées.

®* Une partie a gauche affichant différentes fenétres, contenant chacune plusieurs onglets affichant les mesures

(T

sous différentes formes : graphes, tableaux de points, tableaux statistiques...

La notion de fenétre : Une fenétre contient différents onglets. Pour passer d'une fenétre a l'autre, il suffit de cliquer sur

l'onglet de sélection de la fenétre :

Exemple : Onglet de sélection de la fenétre "mesure moteur"”

La notion d'onglet d'affichage : Un onglet d'affichage est contenu dans une fenétre (qui contient généralement
plusieurs onglets d'affichage). Pour passer d'un onglet a l'autre, il suffit de cliquer sur l'onglet de sélection de l'onglet

d'affichage :

1]

AT E R statistique

m 4. Moteur 0 M

lass

Exemple : Onglet de sélection de I'onglet d'affichage "statistiques moteur" :

|
[T ] quUEWMun A Fu
.lm M.Motewr | M.Fioue |m

Un seul onglet d'affichage est visible en méme temps. Le nom de l'onglet est affiché en noir sur blanc.

04 v
{In m

bt Witesse maoteur (THmin)

oo o @ wmn mm mn i EiMes documentshiobohelphKran

M.

|4| L I b | 3 |'-. Statiztiques [moteur] h Puissance Corrigée 150 ﬂ Tableau de points [moteur] ,f

m M.Mateur |3 M.Foue |m Say |m Simulatiunlm

Eats | TA

Exemple : Ci-dessus, I'onglet affiché est I'onglet "puissance corrigée 1ISO" de la fenétre "Mesure Moteur"
Un onglet de sélection d'une fenétre est rectangulaire alors qu'un onglet de sélection d'un onglet d'affichage est

trapézoidal.

5.2. Fonctions générales pour tous les onglets
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5.2.1. Afficher les valeurs numériques d'un point graphique
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Pour réaliser I'affichage des valeurs numériques d'un point graphique, suivre la procédure suivante.

Déplacez la souris dans la zone graphique ou se trouvent les courbes. A partir du moment ou la souris pénétre dans la
zone des courbes, le curseur se transforme en une ligne horizontale et une ligne verticale. Positionnez-vous sur le point
dont vous voulez connaitre les valeurs numériques correspondantes. Gardez la souris immobile pendant environ deux
secondes et les valeurs numériques apparaissent. Pour les faire disparaitre, il suffit de bouger la souris.

5.2.2. Rendre invisible certaines courbes

Lorsqu'un nombre important de mesures est affiché dans un graphique, il peut étre intéressant de rendre invisible
certaines courbes pour mieux comparer les autres. Pour cela suivre la procédure suivante :

Positionner la souris sur le nom de la courbe a rendre invisible ( a droite ou a gauche selon I'axe), faire un clic sur ce nom
(puis relacher). Le nom devient barré, la courbe disparait ainsi que le trait en dessous du nom de cette courbe.

Pour faire réapparaitre une courbe, il suffit de cliquer sur le nom de la courbe (qui est barré) , la courbe réapparait
immédiatement.

5.2.3. Réaliser un zoom

Pour réaliser un zoom sur certaines courbes d'un graphique , suivre la procédure suivante.

Déplacer la souris dans un coin de la zone graphique a agrandir. A partir du moment ou la souris pénétre dans la zone
des courbes, le curseur se transforme en une ligne horizontale et une ligne verticale.

Lorsque vous étes sur un des coins de la zone a agrandir, faites un clic avec la souris (et relachez) , puis déplacez-vous
vers le coin opposé de la zone a agrandir (un rectangle en inverse vidéo se trace alors a I'écran). Lorsque vous étes dans
le coin opposé au premier coin, (le rectangle correspond alors a la zone a agrandir ) faites de nouveau un clic : la zone
est alors agrandie.

Vous pouvez de nouveau faire un autre zoom sur cette zone en suivant la méme procédure.
Pour revenir au graphique initial, il suffit de faire un clic-droit sur la zone agrandie.

5.2.4. Unité d'une colonne

Il est possible de définir une unité particuliere pour une colonne de toute grille. Pour définir cette unité, sélectionnez la
colonne considérée puis faites un clic droit : le menu contextuel suivant apparait. Sélectionnez la commande "unité
colonne".
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[Jruté de la colonne. .

Supprimer la mesure

Lnité de l'abjet »

La boite de dialogue suivante apparait : (exemple pour la grandeur "Puissance maxi")

Chaix de ['unité de la colonne

Unité de " Puissance mai " [Kilowatt)
chesvalwapeur

Kilawatt

" att

calorie par seconde

horse power{chevalvapeur UK)
kilocalorie par heure

kilocalorie par seconde

Kilogramme: force métre par sec

Aide

ik

Annule

£ e
ind f

Sélectionnez I'unité dans laquelle vous voulez afficher les valeurs de cette colonne. Si vous sélectionnez "Unité de
"puissance maxi" ", I'unité de la colonne sera la méme que l'unité associée a la puissance maxi (qui pourra étre l'unité par
défaut pour la puissance ou une unité particuliére).

Si vous choisissez une unité différente de l'unité de "puissance maxi", les valeurs affichées dans cette colonne seront
affichées dans une unité complétement indépendante de I'unité associée a la puissance maxi . Si vous changez I'unité de
la puissance maxi, 'unité de la colonne restera la méme.

5.2.5. Raccourci "unité de I'objet"

En réalisant un clic droit sur une colonne d'une grille ou sur un instrument, il est possible de modifier 'unité par défaut de
I'objet associé. Il suffit alors de sélectionner la commande dans le menu contextuel "unité de l'objet" et de choisir l'unité
désirée.

160 180
140 Sy, 200

120 @y, 220
1005 % 240

= Km/h [Par défaut]
80 =
Pazzeren mode manuel

v Emdh

_ T - métre par seconde
300 cmes

mile per hor

- .
60 ’:‘/? Paramétrage. ..
40

foiak par minLke
noeud [knots]

Si vous choisissez la premiére unité (indiquée "par défaut"), vous associez a cet objet I'unité par défaut pour cette
grandeur physique. Cette unité par défaut est définie par la commande "paramétrage / Unités par défaut "

Sinon vous associez une unité spécifique a cet objet. Le changement de I'unité par défaut de la grandeur physique de cet
objet n'aura aucune influence sur l'unité de cet objet.

5.2.6. Paramétrage d'un instrument

Certains instruments permettent quelques paramétrages. C'est le cas des compte-tours et des jauges linéaires. Pour
parametrer ces instruments, il suffit de faire un clic-droit sur ceux-ci et de sélectionner la commande "paramétrage” :
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La boite de dialogue suivant s'ouvre :

— Incrément des graduations

[ Auta
Graduation principale: < | __| | |2U,UU
Graduation secondaire: + || | |4,UDD

W aleur limite
b an: ISDD,IJ

AR ] Echente £
Ok | Appliguer | Annuler |

En décochant les cases "auto", I'utilisateur peut modifier les valeurs définies automatiquement par le logiciel :

I'incrément des graduations principales
I'incrément des graduations secondaires.
les valeurs limites des échelles de l'instrument.

5.3. Fenétre de droite

5.3.1. Onglet "tableau de bord"

Page 16 sur 33

26/11/01

Dynascan Moteur_M_11_01



Tableau de bord
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Humidite relative

Pression atmosphérique
Tempeéerature ambiante
Coefficient correction Atmo
Rapport de sortie
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Etat rapport de sortie

S0 Tooo Q000 11000 AF000 415000 AF000 49000 21000 23000 25000

Commentaires Tableau de bord Waleurs hétéo

Cet onglet est le tableau de bord principal du logiciel. Il affiche, en temps réel, I'ensemble des valeurs mesurées.
Dans le compte-tours, en haut a droite, sont indiquées 4 vitesses :

* L'aiguille bleue indique la vitesse du moteur calculée a partir du rapport de sortie et de la vitesse du rouleau.

* L'aiguille grise indique la vitesse du moteur lue par le kit régime. (pince a induction, ...)

® L'aiguille marron indique la valeur de la vitesse de référence pour la mesure de rapport visuel.

® L'aiguille rouge indique le régime limite. Ce régime sera réglé grace a la jauge linéaire horizontale en dessous.
Les 4 afficheurs a LED vertes indiquent les 4 valeurs de température mesurées par la station météo étendue. (T1 a T4)

Les 4 afficheurs a LED rouge indiquent les 4 valeurs de tension mesurées sur les entrées analogiques de la station
météo étendue . (V1 a V4)

Le tableau de valeurs en vert sur noir affiche les valeurs de différentes grandeurs mesurées ou calculées :

* L'humidité relative, la pression atmosphérique, la température ambiante actuelle. Ces valeurs sont soit mesurées
par la station météo étendue, soit entrées par Il'utilisateur dans I'onglet valeurs météo.

* Le coefficient de correction atmosphérique, calculé a partir des grandeurs précédentes, (Humidité relative,
pression atmosphérique, température ambiante )

* Le rapport de sortie actuellement utilisé

* La vitesse moteur lue par le kit régime. (si le kit régime est connecté)

® La vitesse moteur de référence

® L'état de calcul du rapport de sortie en mode "kit régime" (pince ampéremétrique...)

5.3.2. Onglet "Commentaires"”
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Tableau de bord o x]

=2 8o &

il [TrueType) s ~|e7s8|=

Caracte Caractéristi Générales de mesure :
générales

Caractéristijues  Caractéristique de la courbe de mesure
StmeScx=0d BEmeSex=0.3:
Coefficient correction Atmo.: 1,086
Rapport de sortie: 5,067
Humidité relative: 30,00 %Hr
Pression atmosphérique: 950,0 mBar
Température ambiante: 25,00 °C

Caractéristiques  Caractéristique de la courbe de mesure
SémeScx=0.3 5EmeScx=0.3:
Coefficient correction Atmo.: 1,086
Rapport de sortie: 5,057
Humidité relative: 30,00 %Hr
Pression hérique: 9500 mBar
Température ambiante: 25,00 °C

Caractéristiques  Caractéristique de la courbe de mesure
Séme_lnertie_pure :5é¢me_Inertie_pure:
Coefficient correction Atmo.: 1,086
Rapport de sortie: 5,057
Humidité relative: 30,00 %Hr

Pression hérique: 950.0 mBar
Température ambiante: 25.00 °C

Caractéristijues  Caractéristique de la courbe de mesure
Seme_nertie_pure :5¢me_Inertie_pure_T=0.1s:
T=012 Coefficient correction Atmo.: 1,086
Rapport de sortie: 5,067
Humidité relative: 30,00 %Hr
Pression atmosphérique: 950,0 mBar =

[ A0[RI Wodéles p, Textes
[ I ires /i aleurs Méo ), Tableau de bord i Tableau de boni(Frein) /.

Dans cet onglet, I'utilisateur peut associer du texte pour chaque essai de chaque groupe de données.

En plus du fait que ce dernier peut taper manuellement du texte caractérisant I'essai (type de réglage effectué, type de
moteur ou de véhicule...), il peut aussi insérer automatiquement un grand nombre d'informations : date de I'essai, nom du
fichier d'essai, valeur de tous les objets d'environnement. (Par exemple la valeur de la pression atmosphérique ou de la
température ambiante a laquelle I'essai a été réalisé.)

Les attributs du texte (police de caractére, taille, couleur) sont entierement définissables par I'utilisateur. L'éditeur est un
véritable traitement de texte.

Chaque onglet de texte possede 2 sous- onglets :

Le sous-onglet "texte" contient les textes caractéristiques des courbes en mémoire. Il y a un texte caractéristique par
courbe plus un texte général pour I'ensemble des courbes (associé au fichier de mesure).

Le deuxiéme sous onglet "Modéle" permet de définir des caractéristiques par défaut (pour chaque courbe et aussi pour
I'ensemble des courbes). A chaque nouvelle mémorisation de courbe de ce groupe de données, le texte caractéristique
de la courbe sera égal au texte du modéle.

Il est donc important de bien définir, avant les mesures, le modéle du texte caractéristique.

5.3.3. Les outils d'édition des textes caractéristiques

[ ooa I S == »[r]u] 8] @l

Ces outils présents dans la barre d'outils située dans les onglets de texte caractéristique permettent de personnaliser le
texte.

Les deux listes de choix de droite permettent de définir la police et la taille des caractéres sélectionnés.

Les 3 boutons Iz;ElEl permettent de définir I'alignement du texte sélectionné : alignement a gauche, au centre ou a
droite.

Les 3 boutons suivants M permettent d'enrichir le style des caractéres sélectionnés., dans l'ordre caractére
gras, italique, et souligné.

Le bouton @l permet de définir la couleur du texte sélectionné.

Le bouton @I permet d'insérer automatiquement la date et I'heure de la mémorisation de cette mesure. Voir : insertion
de la date de I'acquisition
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Le bouton |—|- permet d'insérer automatiquement la valeur et le nom d'un objet d'environnement mémorisé avec
I'acquisition. Voir : insertion d'une valeur d'un objet d'environnement

abc
Le bouton |:I permet d'insérer un champ lié a la mesure, voir : Insertion de champs spécifiques .

5.3.4. Onglet "valeurs météo"

Tableau de bord

Température ambiante 26 .00
Humidité relative 38.00 Z4Hr
Pression atmosphérique 961 .0 mBar
CoefTficient correction Atmo. 1.079

Température ambiante C
o 5 10 15 20 25 30 a5 40 a5 50
Pression atmosphérique mB ar
850 870 ©90 910 930 950 970 990 1010 1030 1050
Hr
(=] 80

100

H iditeé relative =

umi
20 40

1]

Commentaires VYaleurs Météo Takleau de bord Tahleau de bord( Frein)

Cet onglet est dédié uniquement a l'affichage des valeurs météo. Si le systéme posséde une station météo étendue, cet
onglet n'a pas beaucoup d'intérét : il affiche les valeurs issues de la station météo.

Par contre, si le systéme ne posséde pas de station météo, cet onglet permet d'indiquer au logiciel les valeurs de la
température ambiante, de la pression atmosphérique et de I'humidité relative. Pour cela, il suffit de faire glisser, avec la
souris, la barre grise dans chaque afficheur linéaire jusqu'a obtenir la valeur souhaitée :

*C

WTIHIWH I\H T
15 20

a

10

25 30 35 40

5.4. Fenétre de gauche M.Moteur

Cette fenétre affiche toutes les mesures relatives au moteur.

5.4.1. onglet "Statistique (moteur)"
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Cet onglet affiche les valeurs statistiques liées au moteur : chaque ligne correspond a une mesure.

5.4.2.

la premiére colonne affiche le nom de la mesure.

la colonne "coefficient de correction atmo" indique le coefficient de correction atmosphérique calculé pour cette
mesure. (et pris en compte pour le calcul de la puissance et du couple)

La colonne "couple ISO maxi" indique le couple maxi du moteur.

La colonne "vitesse de couple ISO maxi" indique la vitesse du moteur ou la valeur du couple est égale au couple
maxi.

La colonne "puissance ISO maxi" indique la puissance maxi du moteur.

La colonne "vitesse de puissance ISO maxi" indique la vitesse du moteur ou la valeur de la puissance est égale a
la puissance maxi .

La colonne "Facteur de perte par transmission" indique le facteur de perte par transmission, calculé lors des
mesures de perte. Ce facteur de perte correspond au rapport entre la puissance des pertes par transmission et la
puissance du moteur mesuree a la vitesse de puissance moteur maxi.

La colonne "vitesse mini de puissance moyenne" est la vitesse minimale correspondant au calcul de la puissance
moyenne. Cette vitesse est un des parameétres du module statistique qui calcul la puissance moyenne. Voir :
Paramétrage des calculs statistiques

La colonne "vitesse maxi de puissance moyenne" est la vitesse maximale correspondant au calcul de la
puissance moyenne. Cette vitesse est un des paramétres du module statistique qui calcul la puissance moyenne.
Voir : Paramétrage des calculs statistiques

La colonne "Puissance moyenne" indique la puissance moyenne entre la vitesse mini et la vitesse maxi indiquée
ci-dessus. C'est la puissance qu'aurait le moteur si la courbe était horizontale entre ces deux vitesses. Elle est
calculée par le module de calcul statistique. Cette valeur peut étre recalculée pour d'autre valeurs de vitesse mini
et maxi . Voir : Paramétrage des calculs statistiques

Onglet "Puissance Corrigée ISO"
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ROTRONICS TEST {¢) Rotronics, 2001
o

P Moteur Corrigée 1ISO
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o
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Cet onglet affiche, pour chaque mesure, les courbes de puissance moteur corrigée ISO, (échelle de gauche) et les
courbes de couple moteur corrigé ISO.

z 8
3

5.4.3. Onglet "Tableau de point (moteur)"
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Cet onglet affiche les valeurs de puissance et de couple moteur en fonction des vitesses du moteur et du véhicule.

A chaque sous-onglet correspond une mesure, le nom de la mesure est affiché dans le sous-onglet de sélection
correspondant.

Les valeurs sont affichées tous les 250 Tr/mn de vitesse moteur.
® |a premiére colonne affiche la vitesse moteur en Tr/mn, tous les 250 Tr/mn

®* Ja colonne "P moteur corrigée ISO" indique la puissance moteur corrigé ISO pour la vitesse moteur
correspondante. La deuxiéme colonne affiche cette puissance en kW, la quatrieme colonne affiche cette
puissance en ch.

® la colonne "couple corrigé ISO" indique le couple moteur corrigé 1SO pour la vitesse moteur correspondante. La
troisieme colonne affiche ce couple en Nm, la cinquiéme colonne affiche ce couple en Kgf.m.(ou "métre.kilo")

®* |a derniere colonne "vitesse véhicule" indique la vitesse du véhicule en km/h pour la vitesse moteur
correspondante.

5.5. Fenétre SAV

Cette fenétre ne comporte que des onglets utilisés en cas de probléeme avec le systéme.
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5.5.1. Onglet "Moniteur”

Cette onglet n'est utilisé qu'en cas de mauvais fonctionnement du systéme. Le technicien du service aprés vente vous
demandera de contréler certains éléments présents dans ce moniteur en cas de probléme.

Il n'a aucun intérét dans l'utilisation normale du logiciel.

5.5.2. Onglet "Résumé (général)”

Comme l'onglet "Moniteur", cet onglet n'est utilisé qu'en cas de mauvais fonctionnement du systéme. Le technicien du
service apres vente vous demandera de contrOler les valeurs de certains éléments présents dans cet onglet en cas de
probléme.

Il n'a aucun intérét dans I'utilisation normale du logiciel.

5.6. Fenétre Etats

Cette fenétre affiche des états réalisant la synthése, sur la méme page, de plusieurs onglets.

5.6.1. Onglet "Pmoteur / Stat"

ROTRONIGS TEST o} Rotronics. 2001
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Cet état permet d'imprimer sur la méme page, les courbes de puissance et de couple moteur en fonction de la vitesse du
moteur, ainsi qu'un tableau résumant les valeurs statistiques. (Pmax, Cmax, ....)

5.7. Fenétre "T/V"

Cette fenétre affiche toutes les mesures relatives aux valeurs mesurées par la station météo :
4 températures T1 a T4
4 entrées analogiques V1 a V4

5.7.1. Onglet "T/V=F(V.mot)"
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ROTROMICS TEST (c) Rotronics, 2001 W
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Cet onglet affiche I'évolution des valeurs de température T1 a T4 (sur I'axe du bas) et des valeurs de tension V1 a V4 (sur
I'axe du haut) en fonction de la vitesse du moteur. Ces valeurs sont mesurées grace a la station météo.

5.7.2. Onglet "Grille T/V"
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Cet onglet affiche, sous forme de grille, I'évolution des valeurs de température T1 a T4 et des valeurs de tension V1 a V4
en fonction de la vitesse du moteur, tous les 250 Tr/mn. Ces valeurs sont mesurées grace a la station météo.

6. Impression des mesures

6.1. Généralités sur I'impression

Tout onglet affiché a I'écran peut étre imprimé. Il suffit de le sélectionner (en cliquant sur son nom en bas

me] A P Roue A mw
L.

1= aav | siedakic ) et de sélectionner la commande Imprimer ou apercu avant impression.

Voir aussi : configuration de l'impression

6.2. Imprimer

Cette commande permet d'imprimer l'onglet d'affichage sélectionné. Le format d'impression (taille de la feuille,
orientation, imprimante cible) devra étre paramétré auparavant avec la commande : configuration de I'impression.
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6.3. Apercgu avant impression

Cette commande permet de réaliser un apergu avant impression de l'onglet d'affichage sélectionné. Le format
d'impression (taille de la feuille, orientation, imprimante cible) devra étre paramétré auparavant avec la commande :
configuration de l'impression

6.4. Configuration de I'impression

Ce commande ouvre une boite de dialogue permettant de configurer I'impression :

Configuration de l‘impression |
— Imprimarte
Mam HF Deszklet 500C j Propriétés |
Etat : Frét
Type: HF Desklet SO0C
Emplacement : LPT1:
Commentaire ;
— Papier Crientation

Taile: [ . & Portait

Source : ISéIectinn automatique | " Paysage

()4 I Annuler

L'utilisateur peut ainsi paramétrer les éléments suivants :

Imprimante : Choisir, dans la liste, I'imprimante sur laquelle vous désirez imprimer le document.
Propriété : ce bouton permet de définir les paramétres propres de I'imprimante sélectionnée.
Taille : Choisir la taille du papier désirée.

Source : choisir le bac dans lequel I'imprimante prendra le papier.

Orientation : choisir I'orientation de I'impression sur le papier (portrait ou paysage)

7. Edition des mesures

7.1. Copier

Cette commande, utilisée aprés avoir sélectionné une partie ou I'ensemble d'un tableau de points ou d'un tableau
statistique, permet de coller les valeurs dans le presse papier. Ces valeurs pourront ensuite étre récupérées dans toute
application gérant le presse-papiers (excel, word...)

7.2. Renommer des mesures

La commande "Edition / Renommer des mesures" ouvre cette boite de dialogue :
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Renommer des courbes

Courbes:

=] [‘: Diannées d acquisition lente
A Ten bide

-

Wom de la courbe selectiannée

Hom actuek at
Test2Bis
Nauveay nom;

Fienammer

Pour chaque mesure a renommer, sélectionner son nom dans la liste de gauche. Ce nom apparait dans le champ "nom
actuel". Taper alors le nouveau nom dans le champ "nouveau nom", puis cliquer sur le bouton renommer. Recommencer
I'opération pour chaque mesure a renommer.

Pour fermer la boite de dialogue, cliquer sur le bouton "Fermeture"

7.3. Renommer une mesure

Il est possible de renommer une mesure par le biais d'un clic gauche sur le nom actuel de cette mesure (clic gauche sur
le nom de la mesure, soit dans un graphe, soit dans une grille). Ce clic gauche fait apparaitre un menu contextuel, il faut
alors sélectionner la commande "Renommer". La boite suivante s'affiche a I'écran :

Renammer [ i H |

- k. |
Marm actuel; ITESQBIS
Annuler |

: ITestE
M oLweaw nom:

Taper le nouveau nom que vous voulez donner a la mesure dans le champ "Nouveau nom", puis cliquer sur le bouton
OK.

7.4. Effacer des mesures

La commande "Edition / Supprimer des mesures" ouvre cette boite de dialogue :
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Supprimer des courbes Ed |

Cochez les courbes & supprimer:

Fermeture

Supprimer

dil]

Lide

Pour chaque mesure a supprimer, cocher la case a cocher située a gauche de son nom dans la liste.

Cliquer ensuite sur le bouton supprimer. Aprés un message de confirmation, les mesures seront supprimées et la boite
de dialogue se fermera automatiquement.

7.5. Effacer une mesure

Il est possible d'effacer une mesure par le biais d'un clic gauche sur le nom actuel de cette mesure (clic gauche sur le
nom de la mesure, soit dans un graphe, soit dans une grille). Ce clic gauche fait apparaitre un menu contextuel, il faut
alors sélectionner la commande "Supprimer la mesure".

7.6. Effacer toutes les mesures

Cette commande permet d'effacer toutes les mesures. Si vous la sélectionnez, plusieurs boites de dialogue vous
demanderons la confirmation de cette commande irréversible.

8. Parametrage

8.1. Choix des unités par défaut

Cette boite de dialogue permet a I'utilisateur de chaisir les unités par défaut pour chaque grandeur du systéme.

Grandeur physique:

Masse =

oK
tasse volumigue hectopascal

Moment dinertie milibar Annuler
J milimétre de mercure

Unité par défaut de la grandsur physique:

Fuigsance
Résistance centiméte colonne sau fide
Sans dimension inch de colonne eau

Temps Kilogrammeforce par centimatre

Température milimétie de colonne eau

Tension méte de colonne eau

\itesse angulsire Mewiton par millimétre carré

Vitesse lindaire tor

olume Pascal

Angle ound par square fest
P, [ bt |

atmosphére

Pour changer d'unité par défaut , il faut d'abord sélectionner la grandeur physique dans la liste de gauche en cliquant
dessus avec la souris. On obtient ainsi, a droite, la liste de toutes les unités disponibles pour cette grandeur physique. Il
suffit alors de sélectionner 'unité par défaut désirée.

8.2. Banc d'essai
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8.3. Calculs statistiques

8.3.1. Généralités sur les calculs statistiques

Outre le calcul des valeurs de puissance maxi, couple maxi, vitesse de puissance maxi, vitesse de couple maxi, le logiciel
est capable de calculer la puissance moyenne, ainsi que le temps d'accélération entre deux vitesses moteur.

Définition :
Puissance moyenne : C'est la puissance moyenne du moteur entre les vitesses initiales et finales paramétrées dans la

boite de dialogue de paramétrage de ce module de calculs statistiques. C'est la puissance qu'aurait le moteur si la courbe
de puissance était parfaitement plate entre ces deux vitesses Voir : Paramétrage des calculs statistiques

Temps d'accélération : Temps d'accélération du moteur entre les vitesses initiales et finales paramétrées dans la boite
de dialogue de parameétrage de ce module de calculs statistique, en supposant que le moteur soit couplé a l'inertie seule
du banc d'essai. Voir : Paramétrage des calculs statistiques

Le calcul des différentes grandeurs citées ci-dessus est réalisé avant chaque enregistrement d'une nouvelle mesure. I
peut aussi étre réalisé par la méthode "Calculer les statistiques" . Voir : Commande "Calculer les statistiques"

8.3.2. Paramétrage des calculs statistiques

La boite de dialogue de paramétrage des calculs statistiques permet de définir les paramétres nécessaires a certains
calculs statistiques :

Paramétrage dez calculs statishiques |

Ok

Yitezze initiale: Im Trirmin Fecalculer
Yiteszze finale: ISEDEI Trimin

Annuler

i

Aide

Vitesse initiale : Vitesse initiale du moteur servant de base de calcul aux objets d'environnement puissance moyenne et
temps d'accélération. Voir : Généralités sur les calculs statistiques

Vitesse finale : Vitesse finale du moteur servant de base de calcul aux objets d'environnement puissance moyenne et
temps d'accélération. Voir : Généralités sur les calculs statistiques

Bouton recalculer : Ce bouton permet de recalculer (ou calculer) les statistiques. Il a le méme effet que I'outil ou la
méthode "calculer les statistiques”. Voir Commande "Calculer les statistiques”

8.3.3. Commande "Calcule les statistiques"”

Cette commande permet de calculer (ou recalculer) les statistiques pour les mesures sélectionnées. L'exécution de cette
commande ouvre une boite de dialogue permettant de sélectionner les mesures pour lesquelles I'utilisateur désire
recalculer les statistiques.

Dynascan Moteur_M_11_01 26/11/01 Page 27 sur 33



Choix des mesures

=
Mesure(s) & recalouler Tout selectionner
T . Annuler |
£l ]
test 2
test 3 . |
test 4 2tk
test 6
test 7
test 9

Aprés avoir sélectionné les mesures pour lesquels Il'utilisateur veut calculer les statistiques, I'appui sur le bouton "OK"
réalise ces calculs.

8.4. Paramétrage du calcul du rapport de sortie

8.5. Paramétrage du calcul du rapport de sortie

La boite de dialogue de paramétrage du calcul du rapport de sortie offre quatre options :

Parametrage de la procedure: Procedure de Rapport ... [E3

i Calcul du Rapport de Sortie

1+ Saisie Manuslle
" Pinces amperemetriques
= Mesure Visuslle

) Ease dedonnees

i Parametres

Saisie Manuelle: IE

oK ] Ao | side |

Saisie du rapport manuel

Calcul du rapport grace a une pince ampéremétrique
Mesure visuelle du rapport

Définition du rapport grace a une base de données

8.5.1. Saisie du rapport manuel
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Parametrage de la procedure: Procedure de Rapport ... [E4

— Calcul du Rapport de Sortie

1% Saisie Manuelle

i Pinces amperemetriques
T Mesure Visuelle
-~

Ease deldontees

— Pararnetres

Saizie Manuelle: IE

oK | Annule | Bide |

Dans ce cas, le rapport est défini manuellement par I'utilisateur. C'est a lui de le calculer en fonction des données
mécaniques du banc d'essai, du moteur et de la transmission.

8.5.2. Calcul du rapport grace a un kit régime.

Parametrage de la procedure: Procédure de Rapport _..

— Calcul du R appart de Sartie

i~ Sajzie Manuelle

i Pinces amperemetriques
" Mesure Visuele

i~ Baze de données

Il est possible de calculer automatiquement le rapport de sortie en utilisant un kit régime (pince a induction ou pince
ampéremétrique placée sur un fil de bougie du moteur, capteur de régime piezo placé sur un conduit d'injection pour
moteur diesel, faisceau injecteur )

Une fois le kit régime connecté au véhicule et au systéme d'acquisition, le logiciel calculera automatiquement et en
permanence le rapport de sortie du véhicule, permettant ainsi de connaitre en permanence la vitesse du moteur.

8.5.3. Mesure visuelle du rapport

Parametrage de la procedure: Procédure de Rapport ... [E3

— Calcul du Rapport de Sortie

= Saisie Manuelle

i Pinces amperemetriques
i
-~

— Pararnetres

Witezze moteur visuslle IEDDD Trmniry

Walider |

OK | Annule | Bide |

Lorsque l'utilisateur active cette option, un parameétre "vitesse moteur visuelle" apparait dans la boite de paramétrage.
Cette valeur permet d'indiquer une vitesse "d'étalonnage visuel" du rapport. ( Une boite de dialogue apparait aussi dans
la fenétre des moniteurs permettant d'indiquer la méme vitesse "d'étalonnage visuel").
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Ceci permet, lorsque I'utilisateur posséde un compte-tours sur son moteur, de calculer le rapport de sortie.
Procédure de détermination du rapport de sortie en mode "mesure visuelle" :

Ouvrir la bofte de paramétrage avec la commande "paramétrage / rapport de sortie / paramétrage". Sélectionner l'option
"Mesure visuelle" et entrer, dans le champ "Vitesse moteur visuelle", une vitesse de rotation pour laquelle vous pourrez
stabiliser le moteur. Cliquer sur OK pour valider.

- Démarrer I'essai en cliquant sur l'icbne JEE“‘ située a droite de la barre de menu :

‘j Eichier Testz Edtion Paramétrage Outilz  Ubilizateurs  Aide ‘E ‘E
Ch Ly

La boite de dialogue suivante s'affiche :

Sequenceur : Demande utilizateur |
Positionnez vous a la vitesse
. a laquelle vous voulez faire la
~p mesure de.rapp.ort de sorfie,
puis validez.

v X

Aalider Annuler

- Démarrez le moteur et, grace a votre compte-tours, stabiliser le moteur a la vitesse paramétrée auparavant. Cette
valeur de vitesse est aussi affichée dans le compte-tours grace a la fleche marron. (Dans cet exemple, la vitesse est
paramétrée a 5000 Tr/mn.)

8000
\\,, 10000

y
EDDD\U\‘ Yok ! ‘,

otz ?EDDD

4000— -

rAotLuE
- 4000

ey
2000 4
0 Tremin

- Lorsque le moteur est bien stabilisé a cette vitesse, appuyez sur le bouton "Valider". Le rapport est alors correctement
calculé.

L'essai peut ensuite démarrer.

8.5.4. Définition du rapport grace a une base de données

Cette option n'est activée que si une base de données de rapport a été installée avec le logiciel. Cette base de données
doit comporter un certain nombre de veéhicules avec toutes les caractéristiques de chaque véhicule permettant d'obtenir
ce rapport. (Rapport primaire, rapport de boite, rapport final, type ou diamétre du pneu...)

Se référer a l'aide spécifique a la base de donnée en cours pour plus de détails.

8.6. Créer une mesure moyenne

Le logiciel permet de réaliser des mesures moyennes a partir de plusieurs autres mesures. Ceci permet, lorsque
plusieurs mesures ont été réalisées a la suite, de ne garder qu'une seule mesure qui est la synthése de plusieurs
mesures.
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Pour cela : exécuter la commande Paramétrage/calcul de mesure moyenne/Réalise une mesure moyenne" , la boite de
dialogue suivante apparait :

Réalization d'une mesure moyenne

Ok

x|
[&
[=

Sélection des mesures servant de base & la movenne :

Aide

Dlﬂ. test 2
Ml st
- h test 4
Dh testB Ham de la mesure moyenne

-l test7
P DE et mayenne

Cette boite permet de choisir les mesures qui serviront de base a la génération de la mesure moyenne. Cocher les
mesures dont vous voulez qu'elles servent de base a la mesure moyenne, puis taper dans le champ "Nom de la mesure
moyenne" le nom que vous voulez donner a cette nouvelle mesure. Cliquer ensuite sur "OK" pour valider. Le logiciel va
alors générer cette nouvelle mesure.

9. Outils

9.1. Commande manuelle

Cette commande n'est accessible que pour un utilisateur de niveau 3. Elle n'est a utiliser qu'en cas de probléme sur un
capteur, pour donner manuellement la valeur que devrait fournir le capteur.

Si, par exemple, vous avez le capteur de pression atmosphérique qui est hors service., exécuter cette commande qui
ouvrira la boite de dialogue suivante :

Commande manuelle |

Selectionner l'objet désiré:

Mambre dimpulsion par tour ;l Sélectionner |
Humero rapport boite

F.Moteur Comigée (S0 Eroprigtés |
P.Roue CAtmo.

‘Preszzion atmosphénque 1 HiEteawy |

Puizzance 150 maxi

Puizzance disponible Aide |

Puizzance mawxi roue

F'uissanu:e kW oyenne 150 j Annule |

Sélectionnez la grandeur que vous voulez indiquer manuellement, par exemple la pression atmosphérique.

La boite suivante apparait dans I'onglet "moniteur” de la fenétre "SAV"

Prezsion atmozphénd® B
[3340 = mBar
M

]

I Ay M aru

Vous pouvez alors modifier la valeur de la pression atmosphérique grace au curseur jusqu'a obtenir la valeur désirée.

Lorsqu'une valeur est en manuel, elle apparait en jaune dans les tableaux de bord. Pour passer la valeur en automatique,
il suffit d'appuyer sur le bouton "manu" jusqu'a ce que "Auto" s'affiche" :
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Preszion atmosphénd B
(s T
M

.}

E" Auto |

9.2. Les codes d'activation

La commande "code d'activation" permet d'ouvrir une boite de dialogue demandant un code d'activation :

Code d'Initialization

Tapez le code: I

k. | Annuler |

Ce code d'activation, donné par le constructeur, permet d'activer a distance de nouvelles fonctions du logiciel.

Tapez précisément, sans aucune faute de frappe et en respectant les majuscules / minuscules, le code donné par le
constructeur afin d'activer les nouvelles fonctions associées a ce code.

10. Utilisateurs

10.1. Généralités sur la notion d'utilisateur

Le logiciel permet trois niveaux d'utilisateurs : "utilisateur simple (1)", "utilisateur averti (3)" et "Rotronics".

Au démarrage du logiciel, c'est I'utilisateur simple qui est choisi par défaut. Si ce dernier n'est associé a aucun mot de
passe, le logiciel démarre sans rien demander. Sinon le logiciel demande le mot de passe au démarrage.

Le changement d'utilisateur simple en utilisateur averti peut étre effectué par la commande Changer d'utilisateur.
L'utilisateur averti permet d'accéder aux commandes suivantes (qui ne sont pas accessibles par I'utilisateur simple) :
Commande manuelle

paramétrage du banc d'essai

Paramétres du systéeme de mesure

Un mauvais paramétrage de lI'une de ces commandes pouvant altérer le bon fonctionnement du banc d'essai, il est
conseillé, si plusieurs personnes utilisent le logiciel, d'associer un mot de passe a l'utilisateur averti et de ne le
communiquer qu'aux utilisateurs ayant une parfaite maitrise de ces paramétres.

10.2. Changer d'utilisateur

La commande 'Utilisateur/ changer d'utilisateur" permet de changer d'utilisateur :

Identification Ed |

Mo ILItiIisateur averti (3] j

Mot de pasze: I

0k, I Annuler Aide
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Sélectionner, dans la liste "Nom", le nouvel utilisateur. Taper ensuite dans le champ "Mot de passe" le mot de passe
associé a cet utilisateur. Si cet utilisateur n'a pas de mot de passe, laisser le champ vide. Cliquer sur le bouton "OK" pour
valider ce nouvel utilisateur. Si le mot de passe est correct le nouvel utilisateur est validé.

10.3. Changer de mot de passe

Cette boite de dialogue permet de changer votre mot de passe :

Changer de mot de passe |

EEEH

Ancien mot de pazse:

Mouveau mot de pazze: I

xx71

Confirmation du nouveau mot de pazse:

ok | Aner | side

Dans le champ "Ancien mot de passe", taper votre ancien mot de passe. Si vous n'aviez pas de mot de passe, laisser le
champ vide.

Dans le champ "Nouveau mot de passe", taper votre nouveau mot de passe. Si vous ne voulez plus avoir de mot de
passe, laisser le champ vide.

Taper ensuite le méme mot de passe dans le champ " confirmation du nouveau mot de passe".

Cliquer ensuite sur le bouton "OK". Si les deux nouveaux mots de passe sont identiques et si votre ancien mot de passe
est correct, le nouveau mot de passe est enregistré. Sinon un message d'erreur vous informe du probléeme : il faut
recommencer l'opération.

11.Aide

11.1. A propos de

La commande "Aide / a propos de.." permet d'ouvrir une boite de dialogue affichant différents paramétres du logiciel :
® laversion du logiciel
* |'utilisateur en cours, ainsi que son niveau d'acces
* le nom de configuration du logiciel
* le nom du propriétaire de la licence

® e numéro de série du logiciel
Ces informations pourront étre utiles au technicien de Rotronics en cas de probléme sur le logiciel.

11.2. Sommaire et index

La commande "Aide / sommaire et index" permet d'exécuter l'aide en ligne qui contient les mémes éléments que le
manuel de ['utilisateur.
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